Nazwa przedmiotu: Uktady mechatroniczne w maszynach rolniczych

Kierownik przedmiotu: mgr inz. Jan Beba

Liczba punktéw ECTS*: 3 Semestr: |

Liczba godzin: 75

w tym praca wiasna stuchacza: 63

Forma zaje¢ (wyktad, éwiczenia, inne): wykiady, ¢wiczenia

Forma zaliczenia (egzamin, projekt, inne): egzamin

Cele ksztalcenia:

rolniczych.

C1. Opanowanie wiedzy z zakresu budowy i funkcjonowania uktadéw
mechatronicznych w maszynach rolniczych.

C2. Przekazanie wiedzy z zakresu praktycznego wykorzystania
uktadow mechatronicznych w maszynach rolniczych.

C3. Poznanie nowych rozwigzan technicznych w maszynach

Efekty ksztatcenia:

Wiedza Absolwent zna i rozumie;
w maszynach do produkgcji rolnej

maszyn i urzadzen rolniczych.

W1 — zasady wykorzystania elektroniki, automatyki i sterowania

W2 — budowe, zasade funkcjonowania i zasady bezpiecznej obstugi

Umiejetnosci Absolwent potrafi:

mechatronicznych
w maszynach rolniczych

maszynach rolniczych

uktadéw mechatronicznych

Ul - rozpoznac i scharakteryzowaé elementy uktadéw

U2 — nadzorowa¢ i obstugiwac systemy mechatroniczne w
U3 — wykonac kalibracje uktadow sterujgcych i wykonawczych

U4 — okresli¢ metody usuwania nieprawidtowosci w dziataniu
uktadéw mechatronicznych w maszynach rolniczych.

Kompetencje spoteczne Absolwent jest gotow do:

zawodowych

K2 — krytycznej oceny posiadanej wiedzy

K3 — identyfikacji i prawidtowej oceny problemdéw zwigzanych z
praktycznym wykorzystaniem systemow mechatronicznych

K4 — wspotdziatania i pracy w grupie, przyjmujgc w niej rozne role.

K1 — aktualizacji zdobytej wiedzy i doskonalenia umiejetnosci

Metody walidacji efektéw: aktywnosc¢, kolokwium, egzamin.

Tresci programowe w powiagzaniu z celami i efektami ksztatcenia

Tresci Cele Efekty

(symbol) (symbol)

Maszyny do uprawy roli, nawozenia, siewu i sadzenia: C1,C2,C3 W1, W2,

- precyzyjne siewniki roslin rolniczych (radarowy pomiar predkosci Ui, U2, U3,

siewu, system siewu punktowego, metody rozdziatu nasion w U4, K1, K2,

siewnikach precyzyjnych), K3, K4

- automatyczna regulacja szerokosci orki i gteboko$ci uprawy.

Maszyny do uprawy pielegnacyjnej i ochrony roslin: C1,C2,C3 W1, w2,

- zaawansowane opryskiwacze i rozsiewacze nawozow U1, U2, U3,

(automatyczna regulacja dawki oprysku i nawozenia, systemu U4, K1, K2,

utatwiajgce obstuge i regulacje, wykorzystanie map zasobnosci K3, K4

gleby),




- optyczne i mechaniczne systemy rozpoznawania miedzyrzedzi.

Maszyny do zbioru i przetwoérstwa: C1, C2,C3 W1, W2,
- sterowanie pracg kombajnu do zbioru zb6z (prowadzenie hederu, Ui, U2, U3,
kontrola omiotu i separacji, automatyczne sterowanie ciggnikiem, U4, K1, K2,
tworzenie mapy plonu), K3, K4

- systemy mechatroniczne w sieczkarni (elektrohydrauliczna
regulacja dtugo$ci ciecia, lokalizacja przyczepy i automatyczny
zatadunek),

- automatyczny zatadunek — maszyna steruje ciggnikiem (woz
paszowy, prasa zwijajgca, przyczepy silosowe, kombajn do zbioru
ziemniakow).
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* 1 ECTS odpowiada efektom ksztatcenia, ktérych uzyskanie wymaga od stuchacza srednio
25-30 godzin pracy; fgcznie zajecia organizowane przez Uczelnie oraz praca wiasna.



