Nazwa przedmiotu: Sterowniki programowalne

Kierownik przedmiotu: dr inz. Aleksander Jedrus

Liczba punktéw ECTS*: 2 Semestr: |

Liczba godzin: 50 w tym praca wiasna stuchacza: 40

Forma zaje¢ (wyktad, éwiczenia, inne): wyktad, éwiczenia

Forma zaliczenia (egzamin, projekt, inne): zaliczenie

Cele ksztatcenia: C1. Zapoznanie studentow z klasyfikacjg sterownikéw programowalnych,

programowania.

programowalnego.

C2. Nabycie umiejetnosci programowania prostego sterownika

ich budowa, wtasciwosciami funkcjonalnymi oraz sposobem ich

Efekty ksztatcenia:

Wiedza Absolwent zna i rozumie:

narzedzi i oprogramowania.

W1 - podziat i architekture sterownikéw programowalnych oraz kryteria
doboru sterownikéw w uktadach mechatronicznych
W2 — proces programowania prostego sterownika z uzyciem odpowiednich

Umiejetnosci Absolwent potrafi:

U1 — korzystaé z symboli graficznych blokéw logicznych
U2 — przygotowac algorytm sterowania przebiegiem procesu
U3 — programowac sterownik z wykorzystaniem blokéw logicznych.

Kompetencje spoteczne Absolwent jest gotow do:

mechatronicznych

programowania.

K1 — prawidtowej oceny problemdéw zwigzanych z praktycznym
wykorzystaniem sterownikdw programowalnych w systemach

K2 — podejmowania decyzji inzynierskich oraz ciggtej aktualizacji wiedzy w
zakresie sterownikow programowalnych oraz sposobami ich

Metody walidacji efektow: projekt — zaliczenie ¢wiczen.

Tresci programowe w powiagzaniu z celami i efektami ksztatcenia

Tresci Cele Efekty
(symbol) (symbol)
Klasyfikacja sterownikéw: sterowniki dedykowane, programowalne, PLC i C1 W1, K1, K2
inne. Architektura sterownikéw programowalnych: moduty przekaznikowe,
uktady binarne, zasilanie sterownikéw i inne. Kryteria doboru sterownikéw w
systemach mechatronicznych.
Narzedzia do programowania sterownikéw programowalnych. C1 W2, K2
Wykorzystanie komputeréw i programatoréw dedykowanych do
programowania sterownikow. Programy wykorzystywane do
programowania sterownikow.
Bloki logiczne i funkcjonalne na przyktadzie Array-FAB. Etapy C2 W2, U1, U2,
programowania sterownika (identyfikacja uktadu mechanicznego, K1, K2
przygotowanie algorytmu, przygotowanie programu, testy kompletnego
uktadu.
Programowanie sterownikéw w srodowisku QUICK Il (Array-FAB). Cc2 W2, U3, K1,
K2

Literatura:
Instrukcja obstugi QUICK Il — czes$¢ Il Program. Telmatik, Gdynia.

Instrukcja obstugi sterownikéw AF (Array — FAB) — czes$¢ | Sprzet. Telmatik, Gdynia.
Kramarek W., Szulewski P. (2012): Laboratorium podstaw automatyki i sterowania. Oficyna Wydawnicza

Politechniki Warszawskiej.

Ruda A., Olesinski R. (2008): Sterowniki programowalne PLC. Centralny O$rodek Szkolenia i Wydawnictw

SEP, Warszawa.




Szlagowski J. (red.) (2010): Automatyzacja pracy maszyn roboczych. Metodyka i zastosowania.
Wydawnictwo Komunikaciji i tacznosci, Warszawa.

* 1 ECTS odpowiada efektom ksztatcenia, ktérych uzyskanie wymaga od stuchacza srednio
25-30 godzin pracy; fgcznie zajecia organizowane przez Uczelnie oraz praca wiasna.



