Nazwa przedmiotu: Diagnostyka komputerowa pojazdéw i maszyn rolniczych

Kierownik przedmiotu: dr inz. Mirostaw Czechlowski

Liczba punktéw ECTS*: 3 Semestr: ||

Liczba godzin: 75 w tym praca wiasna stuchacza: 63

Forma zaje¢ (wyktad, éwiczenia, inne): wyktad, éwiczenia

Forma zaliczenia (egzamin, projekt, inne): egzamin

Cele ksztatcenia: C1l. Zapoznanie studentéw z: teoretycznymi podstawami diagnostyki
technicznej i autodiagnostyki maszyn roboczych, oraz systemami
wibroakustyki i diagnostyki zdalnej.

C2. Praktyczna prezentacja mozliwosci i ograniczen systemoéw
autodiagnostyki pojazdoéw i maszyn roboczych.

Efekty ksztatcenia:

Wiedza Absolwent zna i rozumie:

W1 - podstawowe pojecia oraz zasady diagnostyki technicznej

W2 - zasady dziatania i zjawiska wykorzystywane w urzgdzeniach
stosowanych w diagnostyce maszyn i urzgdzen technicznych.

Umiejetnosci Absolwent potrafi:

Ul - dokonywaé ogledzin, przeprowadza¢ pomiary i obliczenia
niezbedne do oceny stanu technicznego podzespotéw, uktadow
i catych maszyn lub urzadzen, wyciggac¢ wnioski o stanie
technicznym pojazdow i maszyn z uzyskanych wynikow badan

U2 - sporzadzac sprawozdanie z przeprowadzonych badan.

Kompetencje spoteczne Absolwent jest gotéw do:

K1 - ciggtego uzupetnia posiadanej wiedzy o rozwigzaniach
technicznych stosowanych w maszynach i metodach ich
diagnozowania

K2 - Swiadomej oceny zagrozeh ptyngcych z eksploatacji
niesprawnych maszyn i pojazdow.

Metody walidacji efektoéw: egzamin pisemny (test).

Tresci programowe w powiagzaniu z celami i efektami ksztatcenia

Tresci Cele Efekty

(symbol) (symbol)

Teoretyczne podstawy diagnostyki technicznej maszyn. C1 W1, K2

Dedykowane i uniwersalne systemy diagnostyczne przeznaczone do C2 W2, K1

diagnostyki maszyn rolniczych.

Zasady dziatania systeméw autodiagnostyki stosowanych w Ci,C2 W2, U1,

elektronicznych uktadach sterowania maszyn.

Systemy telemetryczne stosowane w diagnostyce maszyn C2 w2, U2

rolniczych.

Metody wibroakustyki stosowane w maszynach rolniczych. C1 w1, U1, U2

Wizyjne systemy diagnostyki maszyn — wideoskopia. C2 U2, K1

Literatura:

Gilnther H. (2014): Diagnozowanie silnikdw wysokopreznych. WKit., Warszawa.

Herner A., Riehl H.J. (2014): Elektrotechnika i elektronika w pojazdach samochodowych. WKit,
Warszawa.

Martin F. (2016): Samochodowe magistrale danych w praktyce warsztatowej. Budowa,
diagnostyka, obstuga. WKit., Warszawa.

Merkisz J., Mazurek ST. (2002): Poktadowe systemy diagnostyczne pojazdéw samochodowych,




WKL, Warszawa.

Praca zbiorowa. (2016): Sieci wymiany danych w pojazdach samochodowych. WKit, Warszawa.
Schneehage G. (2014): Czujniki uktadu sterowania silnika w praktyce warsztatowej. Budowa,
dziatanie i diagnozowanie za pomocg oscyloskopu. WKit, Warszawa.

* 1 ECTS odpowiada efektom ksztatcenia, ktoérych uzyskanie wymaga od stuchacza srednio
25-30 godzin pracy; fgcznie zajecia organizowane przez Uczelnie oraz praca wiasna.




